Orta Gerilim Dagitim Sebekesinin ETAP/DIgSILENT ile Modellenmesi ve Projelendirilmesi

1 Prof.Dr. Bilent ORAL Bir Yerlesim Bolgesinin Algak Gerilim Dagitim Projesinin Tasarimi ve Maliyet Analizi

Elektrik Aboneleri icin Fatura Analizi ve Optimum Tarife Se¢imi Karar Destek Yazilimi

DC Motorun Matlab ile Gergek Zamanli Hiz Kontroli

Yangina Midahale ve Yikama Dronu

Akilli Depo Yonetimi ve Denetimi icin Otonom Robot Tasarimi

(Ogrenciden gelecek proje konusu)

Mobil robot ile SLAM uygulamalari (LIDAR, STM32 mevcut)

3 Prof. Dr. Ahmet Emin KUZUCUOGLU  Ters sarkag kontrolii (sarkag mevcut)

Ogrencilerin dnerecegi 6zgiin projeler

Elektronik devrelerde ariza teshisinde Al/ML uygulamalar

Olgtim verileri tizerindeki guiriiltilerin Al/ML algoritmalari ile filtrelenmesi

Net list dosyasi Gizerinden elektriksel hatalarin tespiti

LVDT kullanilarak mm cinsinden yer degistirme 6l¢cim diizeneginin kurulmasi (transdiiser mevcut)
Uzaktan erisimli Trail Cam cihazi gérinleri ile insan tanima

Rlzgar Tirbini deney seti icin veri okuma diizenegi tasarimi

Goriintii isleme yéntemleri ile meteorolojik tahminlerin dogruluklarinin karsilastirilmasi

El aletleri icin High drain piller ile galisan BMS kontrol kartli batarya ve sarj devresi tasarimi
ADS-B server ile ugak verilerinin (konum, irtifa, hiz, kuyruk numarasi, rota vb.) haritalanmasi
Balik tretim havuzlari icin TDS, Ph ve su sicakhgi 6lcimleri yapabilen izleme sistemi tasarimi
Yenilenebilir Enerji Santralleri icin Dijital Birim Koruma Cihazi Tasarimi

6 Prof. Dr. Umit Kemalettin TERZI Akilli sehirler ve dagitim sebekeleri icin konum/kapasite belirleme modull

LED Siriiciler icin Ani Kalkis Akimi Sinirlamali ve Termal Korumali Akilli Akim Kontrol Anahtarinin Gelistiriimesi
Kablosuz Mesh Agi Tabanli Acil/Afet Durum Akilli Dis Aydinlatma Diregi Tasarimi

KNX Akilli Bina Otomasyon Egitimi Amach Sistem Tasarimi

Yapay Zeka / Makine Ogrenmesi Tabanli Sarj Durumu (SoC) ve Saglik Durumu (SoH) Tahmini:
Mikro Mobilite Araglari igin Batarya Yonetim Sistemi(BMS) tasarimi

Midahalesiz yik izleme

8 Dog. Dr. Erkan DURSUN Dagitim Sebekesinde PV Barindirma Kapasitesi (hosting capacity) Analizi

Duslik Maliyetli Batarya Yonetim Sistemi (BMS) Prototipi

Tiimlesik Otonom Mobil Robot Donanim Platformu

9 Doc¢.Dr. Ugur DEMIR Derin Ogrenme Tabanl Otonom Navigasyon

Aviyonik Sistemler i¢in Akilli Kontrol Tasarimi ve Analizi

Kuantum Bilgisayar Uygulamalari

10 |Dog. Dr. Veysel Gokhan BOCEKCi Karistirma Uygulamalari

Aldatma Uygulamalari

2 Prof.Dr. Hasan ERDAL

4 Prof.Dr. Hayriye KORKMAZ

5 |Prof. Dr. Safak SAGLAM

7  |Prof. Dr. ismail KIYAK




11

Dog. Dr.

Alper Nabi AKPOLAT

loT Destekli Kiigiik Olgekli Dagitik Uretim Gériintiileme Sistem Tasarimi

Batarya Sarj-Desarji icin Cift Yonlii DC-DC Déniistiiriicii Tasarim ve Uygulamasi

Mikrosebekelerde Li-lon Batarya Enerji Depolama Sistemlerinin Yik Takibi ve Tepe Gii¢ Azaltimi Amach Coklu Hizmet Yonetimi

12

Dr. Ogr.

Uyesi Aynur AKAR

Akilli Sera izleme ve Kontrol Sistemi

Kablosuz Sensor Agi ile Cevresel Veri izleme

El Hareketleri ile mobil cihaz ekran kontroli

13

Dr. O

. Uyesi Ulvi BASPINAR

Yiizey EMG Sinyalleri Kullanilarak Makine Ogrenmesi Yontemleri ile Parmak Kuvveti ve Agi Tahmini

4 kanalli kablosuz EMG yiikselteg devresi tasarimi ve uygulamasi

14

Dr. 0

. Uyesi Secil VARBAK NESE

Tek Fazl PV Sistemlerinin Ug Fazli Dagitim Sebekesinde Gerilim Dengesizligine Etkisi

Coklu mikrosebeke igeren gui¢ sistemleri analizi

Frekans tepkisinde sanal atalet optimizasyonu

15

Dr. 0

. Uyesi Pinar OZKAN BAKBAK

Compressive Sensing ve Uygulamalari

Fiber Optik Haberlesme

isaret isleme ve Yapay Zeka Uygulamalari

16

Dr. 0

. Uyesi Faruk AYDIN

Lineer Servo Motor Tasarimi

Uzaktan Algilama Ve Cografi Bilgi Sistemleri Entegrasyonu ile Hibrid Enerji Santralleri icin En Uygun Yer Secimi

Marmara Universitesi Maltepe Yerleskesinde Elektrikli Araglar icin Yesil Sarj istasyonu Konumlarinin Belirlenmesi

Ulkemizdeki HKRES Potansiyelinin incelenmesi

17

Dr. O

. Uyesi Savas OZTURK

Uretken Yapay Zeka ile Otonom Sistemler icin Sentetik Zorlu Senaryo Uretimi

Siiri Drone ile Gérev Onceligine Gore Kendini Yeniden Diizenleyen Gézetleme Sistemi

LLM Ajanlari ile Kod Yorumlama ve Otomatik Test Uretimi

Mini Kesif Robotlarindan Elde Edilen Gorintilerin Yapay Zeka ile Anlamlandiriimasi

18

Dr. O

. Uyesi Fatih Serdar SAYIN

Yiizey Rezonansi Metoduna Dayali Fiber Optik Sensor Tasarimi

Dinamik Isik Sacilimi Yaklagimi ile Kolloid Stispansiyonlarda Partikiil Boyutu Tahmini

Fotodinamik Terapi Uygulamalari icin TEC Temelli Lazer Diyot Sogutma Sistemi Tasarimi




